MPXPRO: MX3* et MX1* (version 4.2

‘ LIRE ET CONSERVER
CES INSTRUCTIONS

READ AND SAVE
'I'HESE INSTRUﬁIONS

P CAREL
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Technologie et Evolution

Afficheur principal — IRO0UG*3000

Répéteur (sans bouton) —

IR00XG*300
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Un seul afficheur principal peut étre cablé par MPXPRO, pour avoir un second affichage, il faut impérativement utiliser le répéteur (sans

Avec le MPXPRO, une étiquette avec le schéma de cablage est livrée.

manuel d’utilisation simplifié rel1.6

Il - Schémas de cablage

- 2 = alarme n. alimentée

- 14 = résistances écoulement (depuis v4.0)

Alim. SORTIES Relais SORTIES modulantes Ré / BUS
[ AUX4 I AUX3 ma o BUS Maitre/  Afficheur &
Lo i PWMI  PWM2 [BUSRS485 P
i g E} Esclave Répéteur
&
Pl | NO:35 oo NOSI0 oo o NO:I4-16|  12vi17 12v17 | PRI M NTuRe2s YRS
N:2 NC: 4-5 NC: 9-10 NC: 15-16 | PWMI:18 PWM2:19 GND:22 GND:26 GND:26
[Paramétres configuration - 3 = auxiliaire = w X =
%;3 sorties AUX: = lumiére é &*& é : El Z\: § g § - 3 %
B % H !: Sortie AUX1 = lumiére (transmise maitre aux esclaves) ;.; g o~ 'g E *,g g % g § *‘g g
BRS A . - 7 = dégivrage évaporateur 2 £ B & 558 z3 s g
) HS: Sonfe AUX2 - 8 = ventilateur évaporateur Ls % s 2 2° : -
H 7: Sortie AUX3 -9 = cordons chauffants (tout ou rien) == Z 2
= H ! 3: Sortie AUX4 - 10 = vanne aspiration (gaz chauds central.) = 923 A g
= o anne égalisation (gaz chauds central.) % 2 "-'E ‘l—) E' Les BUS doivent étre cablés trés précautionneusement avec
E -0=non utilisée ) EM (seulement pour AUX4) ERR: 8 E un cable pour transmission de données: 1 ou 2 paires
;é - 1 = alarme n. désalimentée rtie temporisée (depuis v4.0) (2 E‘ s M) torsadées (section 0,5mm?2) blindé avec tresse.

Le GND est différent de la terre. Pour plus d’information, se
reporter au manuel BUS RS485 CAREL.

Pawer

Supply

\EEE2 E2 E| 3=||_12]_3‘130|1.9|2's |[1?iz.n.s | 2:| 24 | 23 J[zzj Il |

oy for slave models KI5 =)

Signification avec le symbole

Signification avec le symbole

Symboles | Couleur N -

y! allumé fixe clignotant
Ambré Compresseur en fonctionnement Compresseur en attente de démarrage (temporisations)
Ambré Ventilateur évaporateur en fonctionnement Ventilateur évaporateur en attente de démarrage
Ambré Dégivrage en cours Dégivrage en att§me fie démarrage, bloqué par des

fonctions externes
Ambré Sortie auxiliaire activée
Jaune Au moins 1 dégivrage temps réel programmé Défaut carte horloge
Rouge Alarme extérieure retardée Alarme présente
Sur le maitre indique la mise a jour des e P ‘
Rouge ur e mal “? 1ndique Ja mise & jour des Mauvais fonctionnement (ex : sonde déconnectée)
parametres vers les esclaves

Ambré Sortie lumiere activée
Ambré Activation du cycle continu Cycle continu en attente de démarrage
Rouge Fonction HACCP activé Nouvelle alarme HACCP mémorisée

6 =4/20mA (seulement S7)

|Attention 0/10V et 4/20mA nécessite un
ransfo externe.

ur les MX1# seule la valeur 0 est possible.

o F
oF
o F
oF
oF
oF
oF
o F

PE
PEL
fFER

IParamétre sélection des sondes:

A: t° soufflage

b:t° fin de dégivrage
c: t° reprise

d: t° gaz surchauffés
£ : capteur de pression
F:t° fin de dégivrage 2
5 t° auxiliaire 1

H:t° auxiliaire 2

: t° ambiante

L : hygro. ambiante

1 t° vitre

0 = pas de sonde
1 = entrée sonde 1
2 = entrée sonde 2

7 = entrée sonde 7
8 = sonde série 8

ll = sonde série 11

[parametre 2 H
-1=R22
-2=RI134a

-3 =R404A
-4=R407C
-5=R410A
-6=R507A
-7=R290

-8 =R600

-9 =R600a

ldepuis v3.2
- 15 = R422D
-16= R413A
- 17= R422A
- 18 = R423A
- 19 = R40TA
-20= R42TA
- 21= R245FA
- 22 = RAOTF

& 1 = plage maximum (bar)
- /@ L 7 = plage minimum (bar)
let le type de réfrigérant

Sondes Sondes | Sonde | Sonde Entrées digitales
Groupe 1 Groupe 2 |Groupe 3(Groupe 4| 9
[Type de sonde paramétrable par : | Type de sonde paramétrable | 7P 9 SO"‘}‘;{ Type sonde | Type sonde P‘our le capteur de pression, pil | b2 | b3 | D14 | DI5
fP I, PP2, PP3et”PH par @ P 1 régler les plages du capteur avec
= NTC plage -50/90 °C £Pe par /023 | par FAH paramétres: S4/DI1:33/85/D12:32/S6/DI3:31/87/D14:29| DIS:27
1 = PIC plage -50/150 °C >'Si capteur cablé sur S6: GND:30 | GND:30 | GND:30 | GND:30 | GND:26
PT1000 plage -50/150 °C [P LB = plage maxi ar) [Paramétre config. entrées DI:
3= NTC L243 plage -50/90 °C SI S2 S3|s4 ss| S6 S7 8 = plaze maximum (bar) - P7E7L Onug. entrees
4 = ratiométri . . . - /@ L B = plage minimum (bar) : DI (si S4 non utilisée)
ratiométrique 0/5V (seul. S6 et S7) | ¢ 0 o oo |t conna,|  SVdes 5Vde:28 > Si capteur ¢ablé sur S7: a S DI2 (si S5 (ilisée)
5=0/10V (seul t S7 ND- N ND30. GNDA S6/DI3:31 S7/D14:29 - a a S : : s1.55 non utilisée
(seulement S7) GND34 GND:34 GND34 [GND:30 GND3o | Soob oy -

0: DI3 (si S6 non utilisée)
i 1: DI4 (si S7 non utilisée)
i2:DI5
0 non utilisée
larme immédiate
larme retardée

depuis v4.0: 3= autorisation dégivrage

<G euiom 4= début dégivrage

- 23 porte

- 24:HTR01 6 = marche/arrét

- ZSjHTR(]Z 7 = rideau nuit

depuis v4.2 8 = démarrage cycle continu
%g ggﬂyf 9 = acquisition (dEPUISVAN0)

10 = entrée temporisée (depuis v4.0)
11 =mode standby (depuis v4.0)
12=nettoyage (depuis v4.0)
13=chang. jeu param. (depuis v4.0)
14= porte (régul.& ventil.ON) (v4.0)

1234ze
29=] R455A




Schéma de cablage général Schéma de cablage détendeur E2V avec carte MX3OPSTP**

iﬂc\v\ﬁr"sﬁgglg Réglages : P l=2 NB: Pour une utilisation avec détendeur ExV > E3V45 veuillez contacter CAREL

200 mA I
mAmax | I L Installation du cible détendeur:
(Q} § HEEI Rl Some 0/10V

W ) : lﬂm ‘optionnelle

14]15]16 N & The contemporary operation of bioth : NB: Il est possible de rallonger jusqu’a 50m le cable en utilisant du cable blindé : () !

NOJNC| ¢ ¥ oUtpUEs is not granted with ary ' 4CAﬁl§E](_i,e 2mm?. Pour les longueurs supérieures a 50 m, veuillez contacter : . .

o cal ! .

: actugtor. Please refer to the technical h Le cible du détendeur doit &t able dédié au détend Sé le cable d H 1
' 1 e cable du détendeur doit étre un cable dédié au détendeur. Séparer le cable du MX3OPST

détendeur des cébles de puissance.

O

Expansion bhoard: — im0 20 ma mas total)
aleq autpur MXI0PATT= L( CHATF]- FESEER T .
XSOPPWA» !m { WCHATF] -@ P modulating fans__| Comnecteur CAREL E2VCABS* Connection E2V CAREL
ENV driver ME3ODSTPS T . 5
— =Rl |.,.|3P- 1 Feat | : O
A1 R2 R R4 5 m— [ MX3IOP48500
sbrang BUPANO. I0MOIAND. BIANO. sAIANC. 606 ANO. ,_ﬁ tonly for stave models MX3055++| Vet w|
64 AN.C 8120 A K.C. 5 (4) A N.C. ” a |\;‘_ Jy Marron/Rouge &3 Mise  la Terre ‘o=
e Jaune/Noir 82
; " SERIAL INT, g B E Ne pas connecter au GND
wit ble vertical <od, MK30°**{CLO,
okt by MMX30P485** ol Ermone 0
F MXOPZKEYAQ {with rel, 2.x)
oe00  hos kEY E - IBOEZHEYAC tivithel. T Ne pas connecter
(<
To be used only with B N
cantral switch off Bl blmdagegll\laD
o T2 L<z lennl o T | I T (e Pawer Supply) and * terre ou au
51 |52 |32 Janey Gy Eaa e || s fanof o fr | T || ShE fims meme disconnected fram the RS485

supervisory serial line

21| 20

20|28 2? 26 |25] 24|23 |] 22

37|36)35]34 |33
Default Lunnecuorr

Installation de la bobine sur le détendeur:

Only *Master units™
tor b connected

on k5485 < Bk 5 03Nm
-

Shield s Visser ) correctement Serrer correctement la vis
la’ bobine avec une <~ du connecteur avec un petit
clé de 10. tournevis cruciforme. .

MaztarsSlave network: max. cable lenght 100 m with a section not l2ss then ARWGEHY

'ETRIC S

T
2 Cre—
3 e —

C

R-\now
i3 .
E ,S g_ Installer le connecteur comme ci-dessus. Les I/ !
= k= & S Siti S

ggi FES ) % g Terminalfuser intarface; max, cable lenght 100 m with a section not kess then AWG20 autres positions ne sont pas correctes. .
$o =L i
Eg 3 E g g g £ tLAN T (R
L = f r se .z .
2 p= £pE i - Position autorisées de la bobine:

g P BE = Position autorisées de la bobine:
) 3 o i ]

& = |iBAf i

NO

OK

Possible connection:

a | s e
sl Z C
S S -i‘uvfw S\Mﬂv

Power

& x
gL 8 i
ey

(T

Connection; YL125) c‘"“ 28 {gee the technical

remcite Infrared 2 4
IRTRMAPX GO0 Tfix (24 leaflets +0500001 35

Pour plus d’information, se référer au manuel « Guide au systéme EEV» +030220812 disponible sur notre site Internet www.carel.com

Pressure probe connection:

Schéma de cablage détendeur PWM avec carte MX3OPPWM**

A Use only one pressure probe
Réglages: P [=1 P 4 =15.0/ P4 = 3.0 si MPX ancienne version (2.7 ou inférieure)

Sorties AC/DC
Détendeur PWM A
Détendeur PWM

115-230 Vac 1
20 W max 5 W min T T 115 Vde RMS-230 Vde RMS
; ac de 20 W max 5 W min

l-44| N L + - 1 1
| PR &&TTENTION

MX30PPWM?*

Fusible 0.25 AT A
Si distance entre régulateur et entrées sonde/digitale

comprise entre 10 et 50 m : utiliser cible blindé. ~
i

Sortie 0/10V ! [ng
optionnelle | &g 66 |!

1 i

606162163 (|64[65 ! !

L | ewe ac [l oe : Utiliser le détendeur :

4 i AC on DC )

= H

- o - -
=
-
-
H




1l - Réseau Maitre / Esclave

BUS RS485 3 fils: Cable pour transmission de données: 1 ou 2 paires torsadées (section 0,5mm?) blindé avec tresse
Superviseur (Exemple "Belden” type 8761 ou 8762, section AWG22 (ou AWG20))
. = Pour plus de précision, se reporter au manuel: CAREL Préconnisations Céblage BUS _RS485 rell.3.pdf
/ Ne pas brancher le BUS RS485 du superviseur sur les esclaves !

- / MAITRE 1
5 ; Type de régulateur: 1
. Maitre: MX*OM*
PlantvisorPRO/ ou Esclave MX*0S* + MX30P48500 carte com/horloge d
PlantWatchPRO I
Réglages: D Fremed Tome
N
221 21] 20

- 5~ =nombre d’esclave (dans I’exemple ici: 5) ’ | Adresse 37

s | — dresse 31 - H O = adresse sur le PlantVisorPRO (dans I’exemple ici: 31) 3 } i - . o
::]I:Dﬁ;gﬂw |_" - @ F E =6o0u7 (si détente électrique) [::]]:Dﬁ;gﬂw . l m. iy =]
[a] - &d !, £d2,... t d8 Horaires de dégivrage et horloge (£ c) =

A cabler sur le maitre - P18 T° evap de secours en cas de défaut canteur (si détente élec.)

Capteur de pression — Mait
ratiométrique Maitre - d ! Intervalle de dégivrage de secours en cas de défaut horloge une heure \il@
(si détente électrique) plus grand que les plages horaires (ci-dessus)

uniquement. ’ | Adresse 38

Utiliser un capteur par f T dresse 32 | | nee pis leno | w

maitre | [ HO Le Maitre transmet automatiquement aux esclaves par “ |_ - i I 1
: le LAN: ~> : 2726 [25] 24 | 23
= : A

- Les ordres de dégivrage |
Esclave 1 ) eevage s Esclave 1 R
La valeur du capteur de pression (si détente électrique) N
- L’entrée digitale virtuelle * !

- Le relais auxiliaire * U
- Le relais lumiére * \A |

BUS Maitre / Esclave tLAN 2 fils: ! & e dresse 33 o [ wex Dis JGND ] VL IL Lo
Utiliser le méme “ |_ > HO=2 (* fonctions nécessitant un paramétrage) “ l.__ 27126 ]25] 24123
cable que pour le BUS RS485 & o [
) Esclave 2 Esclave 2 e- -]
Jusqu’a 5 esclaves maximum I\ Tresse
( T mexr dresse 34 HO=3 ESCLAVES
“ | Type de régulateur:
2 Maitre: MX*OQM

Esclave MX*QS**%
Esclave 3
| Réglages:
fh =0

-

’ | - H O =numéro d’esclave (adresse esclave = adresse maitre + numéro d’esclave)

T o dresse 35
|':‘ F—P HO=4 -PAFE=0
o

Secours en cas de défaut LAN Maitre/Esclave :

Esclave 4 - d / =intervalle de dégivrage de secours en cas de défaut LAN (a régler 1 heure plus grand que

ﬁ I’intervalle programmé dans les plages horaires de dégivrage £ & {, £ d 2, ... £ d 8 du maitre

- [P 15 = température d’évaporation de secours en cas de défaut LAN (si détente électrique)

(]
1l

L’adresse série pour PlantVisorPRO / PlantWatchPRO sera I’adresse du maitre + numéro d’esclave

Adresse 36
ir_:\ [ 1‘ | H 5

sclave 5




IV — Accés aux paramétres

ACCES A TOUS LES PARAMETRES NAVIGATION DANS LES PARAMETRES

+ ‘E < Appuyer sur PRG et Set Simultanément pendant 5 secondes B Modification
J L" u du parametre
Valeur du parametre /2 Y] avec les fleches
5 secondes
Set ~—
Set
)
J Relacher a I'affichace de O B v
paramétre précédent € | paramétre suivant
—

def

v

33

>
«

ou

Avec les fléches sélectionner le mot de passe 3 3, puis valider en
appuyant sur Set

r

A P - o ,\E

‘E‘ Menu sonde
_ o | |
— Si unité Esclave ;\»Si unité maitre ! [ L L L
Meny horloge Menu réeulation
Uniquement a partir de I’afficheur du maitre, - EJ E
(N ', sélectionner I’unité a programmer (avec les fleches) : v M
n . 2
! (| ‘ > w il :le maitre o o Enregistrement des paramétres: ~ o
T E > u i :Esclave | o Appuyer sur PRG pendant 5 secondes 1
-> u 2 :Esclave 2 Menu HACCP Menu compresseur
3 > ) A @ 5 sec )
() > 5 :Esclave 5 A v [ﬂ E
[N puis valider en appuvant sur Set . N
oo v Ne pas enregistrer les paramétres: v
C N'appuyer sur aucune touche
[ pendant 60 secondes jusqu'au - C
o L retour de l'affichage de température Uy
Enregistrement alarmes Menu dégivrage

Py

L T F ALA
= < Affichage du premier paramétre ~ & L . L

~! - Menu configuration Menu alarme

Ewud

enu détente électriquel

Affichage du menu sonde P r o [,J

s

e v P
paramétre précédent _ |

paramétre suivant

|

4

[t

(]

4| Modification
B " B . B — du parametre
¥

Valeur du paramétre P1 Valeur du paramétre P3 avec les flaches




AFFICHER LECRAN PRINCIPAL D’UN ESCLAVE A PARTIR DU MAITRE

(nniauement A nartir de 1’affichenr du maitre)

Uniquement a partir de I’afficheur du maitre:

4+ sy
< Appuver sur PRG + Set + DEF pendant 5 secondes

Sélectionner 1’unité a afficher (avec les fléches) :
-> u i :Esclave 1
-> u 2 :Esclave 2
>
-> u 5 :Esclave 5
puis valider en appuyant sur Set

$5secondes
[} I’
u
[ _j'
u Y
[ 5

Tb=
‘0.3

Affichage de I’écran de I’esclave avec température, alarmes, ...

Pendant le transfert des données entre 1’esclave et le maitre,
le message - - _ est affiché. Pour revenir sur I’affichage
de I’écran du maitre, appuyer sur PRG

COPIER LES PARAMETRES DU MAITRE VERS LES ESCLAVES

(uniauement a partir de I’afficheur du maitre)

Appuyer sur PRG et Set Simultanément pendant 5 secondes

A

I} 4—‘ Relacher a Paffichase de O
[

A 4
[ g < R P N
[ (] = Avec les fleches sélectionner le mot de passe 5 & . puis valider en appuvant sur Set
v ‘H
)
o ! A Sélectionner sur quelle unité esclave copier les paramétres:
/N E “aux -> u  :du maitre vers I’esclave 1
-> u £ : du maitre vers ’esclave 2
w3
| def -> AL L :du maitre vers tous les esclaves,
[ _{ v puis valider en appuyant sur Set
[ —)
e

A

Le message u P L s’affiche pendant le téléchargement et disparait dés que le téléchargement est terminé

S’il y a une erreur durant le téléchargement, le message v P {, u P 2 ... u P 5 saffiche.

Tous les paramétres du maitre sont copiés sur les aux esclaves lors du téléchargement hormis les calibrages de sonde ~ ¢ !, @ c 2, ...

IATTENTION: certains paramétres ne doivent pas étre réglés de la méme maniére en fonction si 1’unité est un maitre ou un esclave
[Exemple, si le capteur de pression est cablé uniquement sur le maitre:

Le paramétre ~ F E est réglé sur 6 ou 7 pour le maitre, mais doit étre réglé sur 0 pour les esclaves.




- Liste des parameétres et codes d’alarmes (attentior

arie en foncti

Les parameétres surlignés en jaune sont les paramétres a régler pour une utilisation standard

Les parameétres surlignés en bleu sont les paramétres a régler pour une utilisation avec détente électrique

LGS praTSlreS SUTHEnes GV er SonUIes parameties ajouies Ou modilies dans I NEISIOn 0] La version est affichée & I'éeran lors du démarrage élec.

0 = pas de sonde

Paramétres sondes P - o 2\ WL | @] e | Gt
1 = réponse immédiate
I E Stabilité mesure des sondes 15 = réponse ralentie 3 4 15 !
. . ’ . - 0 = Régulation sur soufflage (Sm)
Y Sonde v1rt\uelle (SV) e.n.l\r? soufflage I(Sm) .et sonde reprise 50 = moyenne entre soufflage (Sm) / reprise (Sr) - 0 100 0
(Sr). Cette sonde est utilisée pour la régulation en mode jour. b . A
A o 100 = Régulation sur la reprise (Sr)
on utilisé en double th°.
0=°C
-5 Sélection °C ou °F 1="°F 3 0 ! 0
0 = oui (entre -20.0°c et +20.0°c)
-5 Affichage du Point décimal 1 =non - 0 ! 0
0 = soufflage (Sm)
- H S Sonde virtuelle pour estimation t° vitre (superviseur) 50 = moyenne entre soufflage (Sm) et reprise (Sr) - 0 100 0
lentre soufflage (Sm) et sonde reprise (Sr) 100 = reprise (Sr)
0= Non
~E Affichage des alarmes sur répéteur (IR00XG*300) 1=0ui 3 0 ! 0
' 0 =Non présent ~ 1 14 0
~E Sélection de la sonde affichée sur I’afficheur principal (IROOUG*3000) 1all=_SondeS1aS11
12 = Sonde régulation
£ 2 |sétection de Ia sonde affichée sur le répéteur (IROOXG*300) 13 = Sonde virtuelle - 12 1410
14 = Consigne
™ £ 0 |présence afficheur/rpéteur (FiEIERIFHEUEHIRVIOENERHATE S R L
P ! | type de sond 1(SL.S2. 53 0= NTC plage ~50/90 °C - 0 310
'ype de sonde groupe 1 (S1, S2, S3) 1 = PTC plage ~50/150 °C
2 =PT1000 plage —50/150 °C
s P2 Type de sonde groupe 2 (S4, S5) 3 =NTC L243 plage -50/90 °C B 0 3 0
4 = capteur pression ratiométrique 0/5V (seulement S6 & S7)
5 =0/10V (seulement S7) nécessite un transfo. externe
AP 3 Type de sonde groupe 3 (S6) 6 = 4/20mA (seulement S7) nécessite un transfo. externe - 0 4 0
NB: Sur les MX1* seul la valeur 0 est possible. _
- P H Type de sonde groupe 4 (S7) 0 6 0
CAloanfs e s Q@ Bit 0 (1) -> Sonde 8 Bit 2 (4) -> Sonde 10
5 |Sélection type de sonde groupe 5 (S8a S11) Bit1(2)->Sonde9  Bit3(8)->Sonde 11 | ~ RO I
bit = 0 température / bit = 1 générique
Nb : Si aucune sonde de soufflage / reprise est déclarée sur un esclave (/FA et /Fc = 0), celui-ci régule en mode
"extension driver". Les ordres de régulation sont envoyés par le maitre, les parametres de régulation de I’esclave
n’ont aucune influence. L’esclave gére le détendeur et la fin de dégivrage seulement.
‘J F ‘q Sélection sonde de t° soufflage (Sm) 3 ! 11 0
- F b Sélection sonde de t° fin de dégivrage (Sd) 3 2 11 0
7 Fc Sélection sonde de t° reprise (Sr) - 3 11 0
I F d Sélection sonde de t° gaz surchauffés (tGS) 3 0 11 0
0 = pas de sonde
Sélection capteur de pression (PEu/tEu) 1 - entrée s\onde S1
(a régler sur le maitre uniquement, a laisser sur O pour les esclaves.) 2= enmj,e ?onde S2
~FE [Régler ensuite les plages du capteur: 3= entrée sonde S3 - 0 11 0
plage minimum (bar) | plage maximum (bar) 4 - entrée sonde S4
-> Si capteur cblé sur S6;| ALE AU 2 B zxgzz Sgsgz 22
i ablé s | e e = s
-> Si capteur cablé sur S7| AL AU 7 = entrée sonde S7
8 = sonde série 8 -
< FF Sélection sonde de t° fin de dégivrage évaporateur 2 (Sd2) 9= Zgzdz :Z:;Z 9 0 11 0
r 10 = sonde série 10 -
- F L' | Sélection sonde de t° auxiliaire 1 (SA1) 11 = sonde série 11 0 1 0
- F H Sélection sonde de t° auxiliaire 2 (SA2) - 0 11 0
[ -
~F Sélection sonde de t° ambi. (SA) 0 11 0
~F | Sélection sonde de hygrométrie ambiante (SU) - 0 11 0
Régler ensuite les plages de la sonde
A EnN - 0 11 0

Sélection sonde de t° vitre (Svt)

7 Fn Sélection sonde de t° point de rosée (Sdp) 1 = sonde série 8 4 = sonde série 11 i 0 11 0
~c Calibrage sonde 1 °C 0.0 20 | -20
- Lors de I’accés a ces paramétres (sur I'afficheur), la valeur de calibrage est °C 0.0 20 20
'J c E Calibrage sonde 2 affiché, puis ensuite (aprés validation par la touche SEL), la valeur de la sonde i
est affichée o
~c3 Calibrage sonde 3 C 0.0 20 | -20
E le : o
~cH Calibrage sonde 4 xemple - C 0.0 20 | -20
A —>Dﬂ—>[§]—>:‘8.3—>[§]—>r‘[n‘ B
~cS Calibrage sonde 5 * * * * C 0.0 20 | -20
°C / bar
I [=4 5 Calibrage sonde 6 Parameétre Calibrage Valeur sonde Parametre YoHr 0.0 20 |20
°C / bar
~c a1 Calibrage sonde 7 Hr 0.0 20 | -20
I . Capteur CAREL code Plage min | Plage max bar
~ [N 5 Plage maximum capteur S6 SPKT0053R0 1.0 bar 4.2 bar %Hr 9.3 /L6 | 999
~ L & |plage mini 6 SPKT0013R0 ou SPKT0011S0 “1.0bar | 9.3 bar S0 | a1 | s
— SPKT0043R0 ou SPKT0041S0 0.0 bar 17.3 bar "
~ U 7 |Plage maximum capteur S7 SPKT0033R0 ou SPKT0031S0 0.0 bar | 34.5 bar Jeo |93 | L7 | 999
= SPKTO0B6RO ou SPKT00B1S0 0.0 bar | 45.0 bar oar
L 7 |Plage pteur S7 SPKT00G1S0 0.0 bar | 60.0 bar we | 1O | -1 | /U7
Paramétres de régulation £ £ L & UM |défaut | max | min
0 = Marche
0 F F |commande Marche / Arrét 1= Arrét - 0 1 0
Sk Point de °C 50.0 2 rl
(double thermostat activé si = d & > 0) o
S £ E Point de (reprise) double thermostat C 50.0 2 rl
En double th°, la premiére des 2 consigne atteinte o 20 0 | ot
rd Différentiel (5 Eou 5 E 2) coupe la demande de froid. ) )
~ o C |Différentiel (reprise) double thermostat °C 0.0 20 | 0.0
~ | |Valeur du point de ¢ permise a I'utilisateur °c -50 2 | -50
~ £ |Valeur maximum du point de consigne permise i I'utilisateur °c 60 200 | rl
0 =non } 0 5 0
-3 Autorisation des signalisations £ d ! et £ d & (dégivrage fini en temps) 1 = oui
~ Y |variation de la en mode nuit (Consigne nuit="5 &+~ ) Non utilisé en double th°. °C 3.0 | 50.0 (-50.0
~ 5 |Sélection sonde enregistrement des t° min et max (parameie SUpPprime depuis vA.0) - 0 10 0
~ £ |Intervalle entre les enregistrements température (PATAMSESUPPHMEIdEpUISVAI0) heure - 999 | 0
~ H | Température maximale enregistrée (paamelieSupprme depuisAL0) °c - - -
r L | Température minimale enregistrée (pifiiRSESIFPAMEAEAUNAL0) e
0 = sonde virtuelle (Sv) 0 1 0
r 5 Sonde pour régulation nocturne Non utilisé en double th°. 1 = reprise (Sr) )
r E Offset sonde avec défaut sonde pour calcul sonde virtuelle °C 0 1 0
- 0 = gérée par le maitre (une VEM indépendante par meuble) . 0 1 0
/~ 1| Configuration VEM du maitre 1 = gérée par le réseau LAN (une VEM pour tout le linéaire)
r S U Temporisation pour fermeture vanne aspiration en régulation normale (O=toujours ouverte) sec 0 999 0
r 1'—1’ Lt | Pourcentage ouverture minimale pour régulation débit liquide réfrigérant _ % 0 100 0
CLE Temps maximal de nettoyage (epuisv4:0) sec 0 99 [ O
SkE Temps maximum en mode standby (dEpuiSVZ0) sec 0 240 | O
Paramétres compresseur L 7 P S UM | défaut | max | min
c O |Retard démarrage compresseur et ventilateur a la mise sous tension régulateur min 0 240 | O
[=g :’ Temps minimum entre 2 démarrages successifs du méme compresseur min 0 15 0
C 1_3 Temps minimum d’arrét du compresseur min 0 15 0
g 3 Temps minimum de démarrage du compresseur min 0 15 0
0= toujours OFF 100 = toujours ON min 0 100 0
[= H Durée marche compresseur en cas alarme sonde (cycle continu) 1299 = cycle avec temps arrét fixe 15 min
C C  |Durée maximale du cycle continu (O=cycle continu désactivé) heure 1 15 0




g 5 Temps d’exclusion des alarmes basse température aprés un cycle continu min 60 240 0
- L . . . 0 =non
1 Autorisation arrét cycle continu pour demande de dégivrage 1 =oui - 0 1 0
Paramétres dégivrage o £ F Tt UM | défaut | max | min
0 = résistance ou naturel (fin en température ou temps)
1 = gaz chauds (fin en température ou temps)
L. 2 = naturel (fin en temps)
o G Type de dégivrage 3 = gaz chauds (fin en temps) - 0 6 0
4 = thermostaté avec résistance (fini en temps, régule la résistance sur t° fin dég.)
5 = gaz chauds centralisé (fin en température ou temps)
6 = gaz chauds centralisé (fin en temps)
0 = non (chaque régulateur repart en froid a la fin de son dég.)
o E’ Fin dégivrage synchronisé 1 = oui (il faut que tous les régulateurs du réseau maitre/esclave aient terminé - 1 1 0
(maitre/esclave) leur dégivrage pour repartir en froid)
; - .4 0=Quand le maitre passe en dégivrage, les esclaves aussi.
d 3 Del}ut dégivrage synchronisé 1=Pas de synchro. de dégivrage maitre/esclave, dég.indépendant - 0 1 0
(maitre/esclave)
d ! Intervalle entre 2 dégivrages (Par sécurité: a régler 1 heure plus grand que I'intervalle programmé dans les plages | heure 8 250 0
horaires de dégivrage £ d { .. £ d8)
dE | Température de fin dégivrage évaporateur ¢ 8.0 30071 -30
dE ‘—j Température de fin dégivrage évaporateur 2 ¢ 8.0 3001 -50
d P Durée maximale du dégivrage évaporateur min 4 230 !
lvrag P (ou durée du dégivrage si d 0 =2, 4 ou 6)
d P ‘—j Durée maximale du dégivrage évaporateur 2 min 4 250 !
0 =non
dH4 Dégivrage a la mise sous tension du régul r 1 = oui B 0 ! 0
D‘ S Retard de dégivrage a la mise sous tension du régul risid4=1) min 0 230 0
0 = alterné température et d £ F _ ~
D‘ 5 Affichage durant le dégivrage 1 = température avant le dégivrage 2=dEF fixe ! 2 0
dd Durée d’égouttement apres le dégivrage (ventilateur + VEM a I’arrét) O=pas d’égouttement min 2 15 0
- 0 =non ~ 0 1 0
d ! Autorisation de sauter des dégivrages (fonction skip defrost) 1 =oui
= B Durée d’exclusion alarme haute température (7 H) aprés dégivrage _ min 30 240 1
0 = respecté R 1 1 0
U‘ 9 Priorité dégivrage sur les retards marche/arrét du compresseur 1 = non respecté
S5d 1 Lecture sonde dégivrage 1 (sur version 1.* paramétre d ~ {) ¢ i } i
S D‘ E Lecture sonde dégivrage 2 (sur version 1.* parametre d ~ 2) ¢ ) } )
- 0=d ! enheures/ d P I, d P2 et d d P minutes ~ 0 1 0
dl Base de temps des durées de dégivrage 1=d ! enminutes/ dP {, dP 2 et ddP secondes
0 = inactif .
1
d ! U | Dégivrage intelligent: temps marche CP avec t° évap.< d11 pour lancer dég. >0 = temps min 0 240 0
[ ° - -
= Seuil de température pour dégivrage intelligent ¢ 30.0 1 500 1-500
Défaut capteur mise & jour superviseur
0 non oui
d ! ‘_3 Gestion défaut capteur de pression et mise a jour par 1 oui oui - 0 3 0
superviseur pendant dégivrage 2 non non
3 oui non
f .
d S ! | Temps d'arrét VEM pour le dégivrage (fonction Sequential stop-cooling) 0=désactivé min 0 4 0
d S E Temps de foncti VEM pour le dégivrage (fonction Sequential stop-cooling) min 120 240 0
set de température pour la température de fin de dégivrage en « Power defrost » s
ddt Offset d é 1 é de fin de dégi P def! ¢ 0 200 1-20.0
d d P Temps supplémentaire pour la durée maximum du dégivrage en « Power defrost » min 0 60 0
o
U‘ n Durée de fonctionnement du dégivrage pour activer la fonction « Skip defrost » %o 7 100 0
0 = fonction désactivée
a ! S Nombre de dégivrage quotidien (td1) 1 = ne pas mettre cette valeur - 0 14 0
oit étre différent de 1. 2 =2 dégivrages par jour (toutes les 12 heures)
3 =3 dégivrages par jour (toutes les 8 heures)
o 2 5 [Nombre de dégivrage quotidien (td2) - 0 14 0

doit étre différent de 1.

14 = 14 dégivrages par jour (toutes les 30 minutes)

[l
dh ! Durée phase pump down (gaz chauds centralisé) sec 0 999 0
P 0 = vanne égalisation normalement fermée R 0 1 0
dhl Type de dégivrage gaz chauds centralisé 1 = vanne égalisation normalement ouverte
o
d S "3 Position détendeur durant le dégivrage _ & 0 100 0
. P “ .
Paramétres d'alarme A L /1 UM | defaut | max | min
, . 1=sonde régulation  6=t° gaz surchauffés 11=t° amb.
== Sonde d a!arme hante et basse température 2=sonde virtuelle 7=t° saturée évap _ ) - 1 14 1
l(en double th° la sonde est automatiquement le soufflage) o o < 12=hygro amb.
3=t° soufflage 8=t° fin de dég. 2 13=6° vitre
'q ‘q E Sonde d'alarme haute et basse température 2 4=t° fin de dég. 9=t° auxiliaire 14=t° rosée _ 5 14 1
l(en double th° la sonde est automatiquement la reprise) 5=t° reprise 10=t° auxiliaire 2 -
tq E Différentiel alarmes de température °C 20 20 |01
/i 1 o ' rn . . -
A Type de seuil alarme t° (H ! et L 0): O=seuils par rapport a la consigne de t° (5 & ou S&2) 0 ! 0
1= seuils absolus
F.' l_j Type de seuil alarme t°2 (H i Zet L 02): - 0 1 0
A L Seuil d’alarme basse température (L J) (Si A /=0 ne pas programmer en négatif) C 40 5001 -50
F" H Seuil d’alarme haute température (H | ) °c 10.0 50.0| -50
A L l_j Seuil d’alarme basse température 2 (L £ 2) (Si A 2=0 ne pas programmer en négatif) °C 0.0 50.0 | -50
Iq H E Seuil d’alarme haute température 2 (H ! 2) °C 0.0 50.0 | -50
A d | Retard alarmes température (A et ) [GEDUNADEEHIEOLONATHE I IENL0R BEEes parAt) min | 120 240 O
A d l_j Retard alarmes température 2 (AL 2 et RH 2) _ min 120 240 0
O=entrée non utilisée 8=cycle continu
gy Configuration entrée 1=alarme immédiate (/! A) ° 0 14 0
digitale 1 (sur S4) 2=alarme retardée (d A) (par A 1)
3=autorisation dégivrage
4=top de dégivrage
‘q S Configuration entrée S=porte (stop régul. et ventil.) : - 0 14 0
digitale 2 (sur S5) 6=marche/arrét (fermé=marche) 13=chang. jeu param.
7=rideau de nuit (fermé=nuit) 14= porte (régul.& ventil. ON)
O=toujours a I'arrét .
A& Fonctionnement comp. avec alarme externe (! A ou d A) 100=toujours en marche min 0 240 | O
- .
F.' 1 Temporisation alarme externe retardée (d A) Si A 7=0, I'alarme d A est une signalisation seulement min 0 250 0
F.' B Configuration entrée digitale virtuelle (idem A Y) (a régler sur les esclaves uniquement) 3 0 14 0
0 = commande superviseur 3=DI3
lC'l 9 Sélection de I'entrée digitale du maitre a propager 1=DIl 4=DI4 - 0 5 0
lentrée digitale virtuelle (a régler sur le maitre uniquement) 2=DI2 5=DI5
A U Configuration entrée digitale 3 (sur S6) 3 0 14 0
A Configuration entrée digitale 4 (sur S7) (idem A 1) i 0 14 0
A l_j Configuration entrée digitale 5 3 0 14 0
0 =non 1 1 0
r ransmission des alarmes des esclaves sur le maitre (seulement sur le maitre 1 =oui -
= T ission des al des escl le maitre (seul le maitre)
' 0O=non 0 1 0
rq ! 3 Autorisation arrét esclave (en défaut com.) en cas de dégivrage gaz chauds centralisé 1=oui -
urée d’exclusion alarmes t° apres ouverture porte i
A d d |Durée d’exclusion al > apre Min | 30 1| 240
Paramétres ventilateurs ~ A n el s e e
. . 0 = toujours en marche sauf phases F 2, F 3, F d
£ 3 |Gestion ventilateurs | = thermostatés en fonction de Sd - Sv ou (Sd — Sm en double th°) - 0 2 0
2 = thermostatés en fonction de la t° de I'évap (Sd)
F Température démarrage ventilateur (Si F 0 =1 ou2) °C -5.0 50.0 |-50.0
F 0 = ventilateur fonctionne lorsque le compresseur est arrété : 1 1 0
2 | Gestion ventil. en fonction du compresseur 1 = ventilateur arrété quand le compresseur est a I'arrét
0 = fonctionne durant le dégivrage 1 1 0
F _:I' Fonctionnement du ventilateur en dégivrage 1 = arrété durant le dégivrage )
F d Temps d’arrét des ventilateurs aprés égouttement (Temps de glacage) min ! 15 0
F ~ d Différentiel ventilateur (aussi pour variation de vitesse) c 2.0 200 (01
F S Température d'arrét des ventilateurs (différentiel 1°C) °c 50.0 500 | F1
FE % 100 100 | F7

Vitesse maximale ventilateur




F _l' Vitesse le ventilateur % 0 Fo6 0
F8 Temps de for¢age des ventilateurs i la vitesse maximale au démarrage sec 0 240 | 0
0 = durée (charges inductives) 0 1 0
F 9 Mode fonctionnement ventilateur variation vitesse PWM 1 = impulsions (charges capacitives) -
F 1 O |période de forcage ventilateur modulant 2 la vitesse maximale sec 0 240 1 0
Parameétres détente électrique £ v o BN (Seulement MX3* avec cartes option détente) UM | défaut | max | min
Régulation surchauffe: Regulaljon débit liquide réfrigérant:
Régulation /détendeur — Dé WM -3 =Vanne 0-10V
P Pas de détente électrique ) Detenceur P -4 = Vanne PWM - 0 5 0
=Pas iquy 2=Dé B
U q 2 = Détendeur CAREL EEV _ 5= Vanne CAREL EEV
PWM -> carte MX30PPWM** CAREL EEV -> carte MX30PSTP**, 0/10V nécessite I'une ou I'autre.
P 3 Consigne surchauffe Régler P 7 en méme temps (P 7 doit étre 3 a 4°C inférieur a P 3) °K 7.0 250 1 0.0
Applications standard: P 4 =15.0 MPXPRO avec ancienne version (2.7 ou inférieure)
P 4| Gain proportionnel PID Applications CO2 P 4 =20.0. avee détendeur PWM régler £ 4 = 3.0P28 / °C| 1501 100.01 0.0
Applications standard: P 5 =150 §
P 5 |Facteur intégration PID  Applications CO% P 5 = 400 sec 150 900 | 0
Applications standard: P 5 =5.0
A 5 Facteur dérive PID Applications CO% P & =5.0 see 50 1000 00
P Seuil surchauffe basse L 5 H. Régler P 3 en méme temps (P 7 doit étre 3 4 4°C inférieur a P 3) °K 5.0 100.0 | P3
P B Facteur intégration protection surchauffe basse - L 5 H (0 = fonction désactivée) sec 15.0 ] 240.0 | 0.0
F 9 Retard alarme surchauffe basse - L 5 H (0 = alarme désactivée) sec 600 999 0
O=non
mn -
P ! U | Autorisation fermeture VEM pour protection L 5 H et/ou L S A 1=oui 0 1 0
P Seuil protection basse température d'évaporation basse L 5 A °c -45.0 | 50.0 |-50.0
P l_j Retard alarme protection basse température d'évaporation L 5 A (0 = alarme désactivée) sec 600 999 0
P 3 Différentiel protection basse température d'évaporation basse L 5 A (0 = reset automatique) °C 10.0 60.0 | 0.0
= 0= non R 1 1 0
! Autorisation information & L & (vérification fonctionnement détendeur E2V) 1 =oui
P ! 5 Température d'évaporation de secours (en cas de défaut capteur) °C -15.0 | 50.0 |-50.0
0=Custom 7=R290 14 =R417A  21=R245FA
1=R22 8 =R600 15=R422D 22 =RA407F
Réfrisérant 2=RI134a 9 = R600a 16 =R413A  23=R32
154 2‘% depuis v3.2 3=R404A  10=R717 17 =R422A  24=HTRO1 3 » 0
PH Pus 4 =R407C 11 =R744 (Co?) 18 =R423A  25=HTR02 -
5=R410A  12=R728 19 = R407A
6=R507A  13=RI1270 20 = R427A
Pour réfrigérant custom, nécessite le PlantVisorPRO2 pour programmer la courbe du réfrigérant.
B 5 H' | Offset surchauffe pour thermostat modulant (0 = fonction désactivée) °C 0.0 60.0 1 0.0
P L ~ |Période rafraichissement parametres Evd sur superviseur et afficheur 0 i toutes les 30 sec. - 0 1 0
‘e paramétre revient automatiquement a 0 aprés une coupure électrique 1 = toutes les secondes
P Seuil protection pression maximale de foncti nor °C 50.0 50.0 |-50.0
mn
PN E Facteur intégration protection pression maximale de foncti t 7 0 P (O=fonction MOP désactivée) sec 10.0 240 | 00
P 1 3 |Retard alarme protection pression maximale de foncti 118 P (0= alarme désactivé) sec 0 999 | 0
Phd Retard intervention protection pression maximale de fonctionnement au démarrage sec 2 240 0
0 =non
mn -
P L S Autorisation fermeture VEM pour protection /7 0 1 =oui 1 1 0
P Lo Seuil protection pression le de foncti tLOP °C -50.0 | 50.0 |-50.0
I L l_j Facteur intégration protection pression le de foncti L 8 P (O=fonction LOP désactivée) sec 0.0 240 (0.0
P l'_ 3 Retard alarme protection pression le L 0 P (0= alarme désactivée) sec 0 240 0
S H Surchauffe (lecture) (sur version 1.* paramétre P o /) °K - - -
lD P U Pourcentage ouverture détend (lecture) (sur version 1.* paramétre P o 2) % h h h
~ o _ _ _
l‘: (%) S Température gaz surchauffés (lecture) (sur version 1.* paramétre P o 3) C
l‘: E U Température d’évaporation saturée (pression convertie en t°) (lecture) (sur version 1.* parametre P o ) °C h - -
~CE °C 0.0 20.0 |-20.0

Calibrage température d’évaporation saturée (sur version 1.* parametre P o 5)

P o G |Période de fonctionnement détendeur PWM (période compléte Ton + Toff) sec 6 20 0
[y P ! Position initial détendeur (Ratio Puissance circuit frigo./Puissance détendeur) (généralement 50%) % 30 100 0
P dd Temps de maintien en position initiale du détendeur apres dégivrage (généralement Omin) min 10 30 0
P 5 b |Position détendeur fermé (pour détendeurs pas a pas E2V) pas 0 400 | 0
PF Ouverture détendeur (pour détendeurs pas a pas E2V) pas ) B B
0 = détendeur fonctionne en
ID l’—l' ID Désactivation PID détendeur 1 = détendeur fonctionne en manuel ) 0 1 0
mn
P 11 1t |Position manuelle du détendeur (si P 7P = 1) pas 0 600 0
0 =non 0 1 0
P h C | Autorisation gestion des détendeurs EXV supérieur ou égal a E3V45 1 =oui -
0 =non
= 5 n Autorisation fonction «Smooth lines» (depuis v3.2) 1 =oui - 0 1 0
P l'_ l‘: Smooth lines offset arrét régulation en dessous de la consigne (depuis v3.2) °c 2.0 10.0 | 0.0
P H 5 Smooth lines offset surchauffe maximale (depuis v3.2) °K 15.0 200 | 0.0
P 5 o | Smooth lines (avancé) Dulrégulation débit: Temps dérivé (depuis v3.2) (supervision) sec 0 100 0
P 5 ! | Smooth lines (avancé) bulrégulation débit: Temps d'intégration (depuis v3.2) (@fficheurdepuisvA:0) sec 120 800 | 0
P S P Smooth lines (avancé) _: Gain proportionnel (depuis v3.2) _ B 5 100 0
= 5 F | Smooth lines (avancé) Dulrégulation débit: Seuil surchauffe moyenne (depuis v3.2) (supervision) °K 5 0
F S £ |Smooth lines (avancé) _: Temps moyennage consigne surchauffe (depuis v3.2) (supervision) min 60 0
Paramétres généraux £ n & AUX UM |défaut | max | min
) 0 = Esclave R 0 1 0
! 1 | Type d’unité 1 = Maitre (pour les MX30S* nécessite la carte communication/horloge MX30P48500)
5 n Nombre d’esclave (a régler uniquement sur les maitres) i 0 ! 0
H G Pour les esclaves: numéro d’esclave (de 1 a 5) adresse esclave = adresse maitre + numéro d’esclave - 199 199 0
Pour les maitres: adresse série RS485 (de 1 a 199)
6 = lumiére (transmise maitre aux esclaves)
Configuration sortie AUX1 uniquement modele 5 relais 7 = dégivrage évaporateur 2
_ - 8 = ventilateur évaporateur
0 = non utilisée _ N .
_ s . 9 = cordons chauffants (tout ou rien)
1 = alarme normalement désalimentée _ -~ s
H ! _ . . 10 = vanne aspiration (gaz chauds centralisé) - 8 14 0
U 2 = alarme normalement alimentée _ P -
3 = auxiliaire 11 = vanne égalisation (gaz chauds centralisé)
_ o . N 12 = VEM (seulement pour AUX4)
4 = auxiliaire (transmise maitre aux esclaves) _ . -
_ s 13 = sortie temporisée
5 = lumiére o 2
14 = résistances écoulement
Autorisation clavier/télé de (* = autorisé) 0 1 2131415
AUX e« | o [ o [ e[ ]~
PRG/MUTE L I N N N
Boutons Fleche haut (Cycle continu) . . . .
- 1 5 0
H E Fléche bas/DEF (dégivrage) . . . .
Set R
Modification paramétres en acces direct . .
Fonctions Modification point de consigne . . .
Modification depuis télécommande . . . .
H 3 Code d’accés aux paramétres par la télé de (0 = accés sans code) } 0 255 0
0 =en cas d’alarme
H4 Foncti t du buzzer 1 = toujours a I"arrét B 0 ! 0
HS Configuration sortie AUX2 (idem H 1) 3 2 14 0
Blocage des touches (* = touche autorisée)
H6 | Set | bas | haut [ PRG H6 | Set | bas | haut | PRG H6 | Set | bas | haut PCI}
0 B B B B 6 B . 12 B .
HE 1 B B B 7 . 13 . - 0 15 0
2 B B 8 B B B 14 .
3 . 9 . . 15
4 . . . 0 . .
5 B B B
H T (idem H 1) - 5 4 |0

sur modele 5 relais

Configuration sortie AUX3 uniq




0 = sortie lumiére

A _ _ |minutes min 0 59 -
L _ _ |durée min 0 99 -
H E ~ |Nombre d’événements HF intervenus HF=Coupure électrique pendant plus d’1 minute avec lors de la remise sous| - - 15 0
tension la sonde de régulation supérieure a ’alarme haute t°.
HF Dernier éve HF (H F | = événement HF précédent, H F 2 = 3™ événement HF) ) 3 B 3
H £ d |Retard alarme HACCP (0 = fonction HACCP désactivée) min 0 2400
Plages horaires de dégivrage et jour/nuit ~ £ c ® (Seulement avec carte horloge) UM |défaut | max | min
A régler sur le maitre uniquement. Le maitre envoi les ordres de dégivrage aux esclaves (si d3=0).
£ o ! |Plage horaire dégivrage 1 (£ d 2 = plage horaire dégivrage 2, ... t d 8 = plage horaire dég. 8) - - - -
A régler sur le maitre uniquement
our 0 = non actif 8 = du lundi au vendredi 10 = samedi et dimanche B R 1 0
- - | 1 = lundi 7 = dimanche 9 = du lundi au samedi 11 = tous les jours
_ _ |heure h - 23 0
A _ _ |minute min - 59 0
P _ _ |activation du «power defrost» voir paramétres d d & et d d P. - - 1 0
[l - - -
! | Début plage horaire 1 (... £ 5 8 = début plage horaire 8)
[l - - - -
": E ! | Fin plage horaire 1 (... £ £ 8 = début plage horaire 8)
Ec Programmation horloge (A régler sur le maitre uniquement) 3 3 j 3
~ _ _ |année année - 99 0
7 _ _ |mois mois - 12 1
d _ _ |jour du mois Jjour - 31 1
. . 1 = lundi 3 = mercredi 5 = vendredi o R .
w _ _ |jour de la semaine 2 = mardi 4= jeudi 6 = samedi 7 = dimanche Jjour - 7 1
A _ _ |heure heure - 23 0
A _ _ |minutes min - 59 0

élection de la sortie affectée par les plages horaire = sortie auxiliaire B
H8 Sélection de I ie affecté les pl; horai 1 i iliai 0 ! 0
o 0 = associé a la sortie lumiére R 0 1 0
élection de la fonction associée au bouton = associé a la sortie auxiliaire
g Sélection de la foncti ié b AUX 1 ié a i iliai
[ ] -
H L' | Configuration logique de la sortie VEM 0 = Normalement désalimentée 0 ! 0
' 1 = Normalement alimentée R 0 1 0
onfiguration logique de la sortie ventilateur
H i Confi ion logique de I i il
!
H_ 12 | Seuil capteur de lumire (FiETOSIBANEAERUEVA0) Rl I B
! : ' _
H 13 Configuration sortie AUX4 (idem H 1) 12 14 0
H d M |Nombre de liste de paramétres (non géré en standard) 3 0 0 0
0 = carte non présente R 0 1 0
H t £ [Présence carte horloge (MX30P48500) (passé a 1 au démarrage si carte présente) 1 = carte présente
0
- H L' | Pourcentage activation cordons chauffants PWM en 1 (période ~ H £ ) (0 = fonction désactivée) % 70 100 0
- H £ Période activation cordons chauffants PWM en 1 (0 = fonction désactivée) (en auto 24sec fixe) min 5 180 0
° -
rHo Offset point de rosée pour cordons chauffants c 20 200 ]-200
o
- H d Différentiel cordons chauffants (0 = mode manuel sur la valeur de rHu, rHt, >0 = auto) C 0.0 200 | 0.0
O=résistive
- H! . . - . - 0 1 0
L | Type de charge sortie PWM cordons chauffants 1=inductive
' .
d U ": Durée timer (entrée / sortie temporisée) _ min 0 999 0
HSc Sélection jeu de paramétre a utiliser _ 3 ! Hdn | 1
H S S Jeu de parameétre actuel (+0,1 si modifié) _ 3 ! 16 !
p .
H 4 Retard extinction lumiére aprés fermeture porte _ min 0 20 0
[l -
H | Inversion logique foncti DI1 (dEpusIAID) R R
Hr o Inversion logique foncti t DI2 (d8puis v410) - 0 ! 0
H r 3 | myersion logique foncti DI3 (EpHENAD) R B
HrH Inversion logique foncti t 1)14_ - 0 1 0
H r 5 | myersion logique foncti DIS (EpuENAD) R
mnr -
P U 11 | Information capacité réfrigération _ 40 20010
oA Coefficient A sonde vitre estimée  Ajustement t° ambiante a proximité vitrage oC 2 20 | -20
r (superviseur) (ex: rHA=2 -> t° & proximité vitrage est 2°c plus froide que t° ambiante)
. | Coefficient B sonde vitre estimée 0 ->t° vitrage = t° ambiante a proximité du vitrage _ 2 100 0
- H E’ (superviseur) 100 -> t° vitrage = t° moy. dans la vitrine (calculée par rHS)
H S P Mot de passe accés complet aux parameétres _ 3 3
Enregistrement d’alarme HSEt A ® (Seulement avec carte horloge RTC) UM | défaut | max | min
mn - - - -
H S L' | Alarme/Evé t 0 (HS5 ! = Alarme/Evé 1,... H5 9 = Alarme/Evénement 9)
- - - |Code - - - -
+ _ _ |Heures h - 23 0
A _ _ |Minutes min - 59 0
- - - |Durée min - 999 0
Paramétres d’alarme HACCP H c P HACCP (Seulement avec carte horloge RTC) UM |défaut | max | min
IHACCP: méthode et principes de gestion de la sécurité sanitaire des aliments.
mn - -
HED Présence alarme HACCP ! 0
H E,' ~ |Nombre d’événements HA intervenus HA=Alarme haute température dont la durée de I’alarme est supérieure a la - - 15 0
temporisation Htd.
ernier év H A | =événement précédent, H = 3% gydnement 3 } 3 }
HA | pernier éve HA (HA 1 = &ve HA oréeédont. HA 2 = 3 HA)
~ _ _ |année année 0 99 -
n_ _ |mois mois 1 12 -
d_ _ |jour jour 1 31 -
R heure heure 0 23 -




VI - Codes de défaut \
VIl — Signalisatio

Relais
code Description alarme Buzzer Reset Code Description
rE Défaut sonde de régulation ON ON automatique - - - Aucune sonde 2 afficher
E ! Défaut sonde S1 OFF OFF automatique dEF Dégivrage en cours
£Ee2 Défaut sonde S2 OFF OFF automatique Ed ! Signalisation dégivrage évaporateur 1 terminé en temps
E3 Défaut sonde S3 OFF OFF automatique Ede Signalisation dégivrage évaporateur 2 terminé en temps
EH Défaut sonde S4 OFF OFF automatique rck Réception télécommande infrarouge activée
ES Défaut sonde S5 OFF OFF automatique rck Réception télécommande infrarouge terminée
E& Défaut sonde S6 OFF OFF automatique Add Procédure adressage automatique
£ Défaut sonde S7 OFF OFF automatique cch Signalisation début cycle continu
£8 Sonde série S8 non mise a jour OFF OFF automatique cck Signalisation fin cycle continu
£E8 Sonde série S9 non mise a jour OFF OFF automatique dFb Signalisation début de dégivrage
£ ID Sonde série S10 non mise a jour OFF OFF automatique dFE Signalisation fin de dégivrage
[ Sonde série S11 non mise a jour OFF OFF automatique OJn Passage en marche ON
LD Alarme basse température ON ON automatique OFF Passage a I’arrét OFF
Hi Alarme haute température ON ON automatique rES Reset des alarmes a reset manu, HACCP et enregistrement température min/max
Lge Alarme basse température 2 ON ON automatique AckE Passage de la régulation P+1 & ON/OFF pour les cordons chauffants
H!Z Alarme haute température 2 ON ON automatique Ack Contrdle des esclaves depuis le maitre. (le maitre commande I’esclave pour la demande de froid)
! R Alarme par contact externe ON ON automatique uPL Procédure de téléchargement des paramétres en cours
dR Alarme par contact externe (retardé) ON ON automatique w5 _ Esclave non configuré
dor Alarme porte ouverte pendant trop longtemps ON ON automatique S5tb Mode standby (depuis v4.0)
Etc Défaut horloge RTC OFF OFF régler I'heure CLn Mode nettoyage (depuis v4:0)
LSH Alarme surchauffe basse LowSH OFF OFF automatique
L5AR Alarme basse température d’aspiration LSA OFF OFF auto / manu
nor Alarme pression d’évaporation maximale de fonctionnement MOP OFF OFF automatique
L3P Alarme pression d’évaporation minimale de fonctionnement LOP OFF OFF automatique
Information: vérifier le bon fonctionnement/dimensionnement du
blo détendeur E2V OFF OFF manuel
Edc Défaut de communication avec le driver pas a pas ON ON automatique
EFS Moteur pas a pas cassé ou déconnecté ON ON automatique
EE Erreur mémoire flash OFF OFF automatique
EF Erreur mémoire EEPROM OFF OFF automatique
HAR Alarme HACCP type HA OFF OFF manuel
HF Alarme HACCP type HF OFF OFF manuel
n Défaut de communication avec le maitre (esclaves seulement) ON ON automatique
u lieu5 Défaut de communication avec I'esclave 1 ... 5 (maitre seulement) ON ON automatique
nli.nS sur Ies aitre automati CAREL SpA
Cn s’afficher pendant la procédure de mise a jour) ? ? - I!ip:;’w\i':ff;m: ,“:]‘]I ! :_‘Ixn '-:a?iﬁ%r:a?ﬁinm
uP liuP5 Erreur de téléchargement des parametres sur I'esclave 1 ... 5 OFF OFF - = T = CAREL FRANCE SAS o
LPE Erreur paramétres gaz personnalisé (depuis v4.0) ON ON automatique TEChI"IOIDgIE et Evolution et ;g:ﬁ;ﬁ'gﬁiﬁ"ﬁ;;'ﬁ 4
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Le manuel complet du MPXPRO +030220187 est disponible sur notre site Internet www.carel.com

CAREL se réserve la possibilité d'apporter des modifications ou des changements a ses produits sans aucun préavis.



